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(54) Title: DEVICE FOR MUTUALLY ADJUSTING OR FIXING PARTS OF GARMENTS, SHOES OR OTHER ACCESSORIES 

(54) Titre: DISPOSITTF POUR FIXATION OU AJUSTAGE ENTIRE ELLES DE PARTIES DE VETEMENTS, CHAUSSURES OU 
AUTRES ACCESSOIRES 

(57) Abstract 

The invention concerns a device (1) for maintaining in contact, 
adjusting or closing parts of garments, shoes or any other accessories. It 
comprises a first portion (2) comprising a sheath (3) wherein is inserted a 
first magnet or ferromagnetic element (4), mobile inside the first sheath, 
and a second portion (5) comprising a second magnet or ferromagnetic 
element (6) subjected to or capable of being attracted by the first magnet 
or ferromagnetic element of the first portion thereby enabling to fix, set, 
adjust or close the garment, shoe or accessory when one of said first and 
second portions (2, 5) is actuated by a user to co-operate with the other 
portion. It is thus possible to carry out numerous setting or adjusting 
operations by the sliding motion (7) of the first magnet or ferromagnetic 
element (4) in the first sheath (3). 

(57) Abrege" 

La pr&ente invention conceme un dispositif (I) pour mainteniren 
contact, rtJgler, ajustcr ou fermer des parties de vehement, chaussure, ou 
toitte autre accessoire. II comporte une premiere partie (2) comprenant un 
fourreau (3) dans lequel est introduit un premier aimant ou element ferro- 
magn6tique (4), mobile a rinterieur du premier fourreau, et une deuxieme 
partie (5) comportant un deuxieme aimant ou eT6ment ferromagnetique (6) 
sujet ou soumis a 1'attraction magn&ique du premier aimant ou element 
f erromagn6tique de la premiere partie et permettant de fixer, regler, ajuster 
ou fermsr le v&ement, la chaussuie ou I 'accessoire Iorsque Tune desdites 
premiere et deuxieme parties (2, 5) est actionnee par un utilisateur pour 
coop6rer avec T autre partie. Une multitude de nSglages ou d'ajustements 
csv ainsi possible grace au coulissement (7) du premier aimant ou eT&nent 
fcrromagnetique (4) dans le piemicr fourreau (3). 
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DISPOSITIF POUR FIXATION OU AJUSTAGE ENTRE ELLES DE 
PARTIES DE VETEMENTS , CHAUSSURES OU AUTRES 
ACCESSOIRES 

5 La presente invention concerne un dispositif pour 

le maintien en contact, le reglage, l'ajustage ou la 
fermeture de parties de vetements, de chaussures ou 
de tout autre accessoire utilisant des elements 
magn6tiques. 

io Les elements magnetiques ou ferromagn§tiques sont 

des constituants qui jouent un role important dans de 
nombreux dispositif s de notre civilisation moderne. 

Ceux qui sont utilises dans la pratique peuvent 
se diviser en deux categories : les materiaux doux, 

15 qui s'aimantent facilement (haute permeability et de 
maniere reversible), et les materiaux durs car d'une 
forte aimantation r6manente, qui sont utilises comme 
aimants permanent s. 

Dans la suite on utilisera le terme element 

20 ferromagn6tique pour designer les materiaux doux, le 
terme aimant €tant utilise pour designer les 
materiaux durs qui forment done des aimants 
permanent s. 

Un aimant peut aussi bien etre un aimant naturel 
25 qu'un aimant artificiel, il peut done etre de 
constitution tres variable. Ces derniers peuvent etre 
conform6s de fagon simple, adapt^e aux usages desires 
de fa?on & leur faire prendre avec une bonne 
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stability une aimantation beaucoup plus intense et 
plus durable que celle des aimants naturels. 

Par la suite, on sera egalernent amene a 
mentionner les polarites ou poles des aimants 
5 utilises. 

Tout aimant presente deux portions opposees 
appel^es ses pSles, a savoir un pole positif ou pole 
nord (tendance a se diriger vers le nord) et un p61e 
negatif oppose ou p61e sud. 

io La presente invention vise egalernent les 

veteraents tels que les blouses, les vestes, les 
salopettes, les robes, les jupes ou les pantalons, 
ainsi que les chaussures, ou les accessoires tels que 
les ceintures, les bretelles, etc. comportant des 

15 moyens de reglages avec 61§ments magnetiques. 

Elle trouve ainsi une application 

particulierement importante, bien que non exclusive, 
dans le domaine des chaussures de sport et celui des 
v§tements dont il faut pouvoir rapidement assurer une 

20 bonne 6tanch6it6 vis-a-vis d'un environnement 
ext£rieur hostile, corrane par exemple le milieu 
hospitalier contaminant ou le domaine de 1'industrie 
nucl^aire (radio protection) . 

On connait deja des dispositifs d'ajustement ou 

25 de fermeture de v£tements ou de chaussures. De tels 
dispositifs pr^sentent des moyens de fixation 
amovibles comprenant des moyens males et des moyens 
femelles connectables avec lesdits moyens males, par 
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exemple par pression, par boutons, par Velcro ®, par 
fermeture a glissiere ou par lacets. 

Ces differents dispositifs presentent des 
inconvenients . 

5 lis ne sont pas facilement ajustables, obligeant 

par exemple 1 ' utilisateur a decoudre ou d'monter les 
elements pour obtenir le bon reglage. 

De plus, leur ajustement necessite tou jours utie 
inteirvention manuelle de 1' utilisateur, ce qui est 
10 parfois difficile pour certains d'entre eux, comme 
par exemple les handicap's, les femmes enceintes, les 
enfants, ou les plongeurs sous-marins. 

On connait egalement des ceintures ajustables 
avec aimants (US-A-5,307,5B2) ou des housses avec 
15 fixations par aimants (FR-A- 1.581.763) . 

Ici encore, ces moyens ne permettent pas un 
ajustage optimist, tout en 6tant compliques et 
coflteux & mettre en ceuvre. 

On connait egalemefnt (FR-A-2 ,492 . 938) un systdme 
20 de fermeture de vetement comprenant des Elements 
magn'tiques en matiere rigide fixes de fagon espacee 
sur les bords de deux rubans de matiere souple. 

De meme le document FR-A-2 . 005 . 580 d£crit une 
fermeture de chaussure de ski munie d'une s£curite 
25 magnetique empechant son ouverture involontaire. 

De fagon generale, tous ces systemes connus 
utilisant des aimants permettent d'associer deux 
parties d'un vetement, d'une ceinture, d'un bagage, 
d'une chaussure, etc. dans une position pred'terminee 
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des Elements males et femelles sans possibility de 
modifier 1 ' emplacement de ces elements de fagon 
instantan^e. 

La pr^sente invention vise a fournir un 
5 dispositif de fixation ajustable repondant mieux que 
ceux antfirieurement connus aux exigences de la 
pratique, notamment en ce qu'elle permet une 
fermeture et/ou un reglage simplifies des vetements, 
des chaussures ou autres accessoires, de fagon 

10 robuste, r6sistante, et ajustable de fagon 
instantanee sans effort par l'utilisateur . 

Lies personnes handicapees par leur 6tat, ou par 
leur environnement, ou encore celles qui effectuent 
de nombreux mouvements, b6n£ficient ainsi d'une 

15 fermeture simple, fiable, peu coliteuse et aisee & 
mettre en oeuvre. 

Dans ce but la presente invention propose 
notamment un dispositif pour maintenir en contact, 
regler, ajuster ou fermer des parties de vetement, 

20 chaussure, ou tout autre accessoire, caracterise en 
ce qu'il comporte une premiere partie coinprenant au 
moins un premier fourreau dans lequel est introduit 
au moins un premier aimant ou element 
ferromagn^tique, mobile a 1'interieur dudit premier 

25 fourreau, et une deuxieme partie comportant au moins 
un deuxieme aimant ou Element f erromagnetique sujet 
ou soumis a 1' attraction magn^tique du premier aimant 
ou 616ment f erromagnetique de la premiere partie et 
permettant de fixer, regler, ajuster ou fermer le 
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vetement, la chaussure ou 1'accessoire lorsque 1'une 
desdites premiere et deuxieme parties est actionnee 
par un utilisateur pour cooperer avec 1' autre partie, 
une multitude de r6glages ou d' ajustements £tant 
5 possible grace au coulissement du premier aimant ou 
element f erromagnetique dans ledit premier fourreau. 

Dans des modes de realisation avantageux on a de 
plus recours a l'une et/ou a 1' autre des dispositions 
suivantes : 

io - le deuxidme aimant ou 616ment f erromagnetique est 
lui meme inclus et mobile dans un deuxieme fourreau 
appartenant a la deuxieme partie ; 

- le deuxieme aimant ou element f erromagnetique est 
fix£ a la deuxieme partie ; 

is - la premiere partie et/ou la deuxieme partie 
comportent deux fourreaux ; 

- une des premidre et deuxieme parties est au moins 
en partie formee par une sangle ou une bretelle ; 

- au moins un des premier et deuxieme . aimants ou 
20 elements ferromagnetiques est forme par une zone 

aimant§e ou f erromagnetique de ladite bretelle ou 
sangle appartenant & la premiere ou deuxieme partie 
correspondante ; 

- un ou plusieurs aimants ou elements 
25 ferromagnetiques d'une partie du dispositif, pr£sente 

une forme concave, et le ou les aimants ou elements 
ferromagnetiques de 1' autre partie presente une forme 
convexe complementaire de ladite forme concave ? 
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- un ou plusieurs aimants ou £ laments 
ferromagn6tiques presentent une forme plate, en 
trapeze, en rectangle, circulaire ou triangulaire ; 

- au moins un aimant ou element ferromagnetique 
5 d'une partie est cylindrique ; 

- 1' aimant ou 61§ment ferromagnetique correspondant 
de 1' autre partie est plat ; 

- 1' aimant ou element ferromagnetique correspondant 
de 1' autre partie est cylindrique ; 

io - le dispositif comporte des moyens mecaniques 
d' entrainement du ou des fourreaux ; 

- 1'une au moins des premiere et deuxieme parties 
comporte une s6rie d'au moins deux aimants ou 
elements ferromagnetiques articul^s entre eux ; 

is - la polarisation d'au moins un des aimants est 
faciale ; 

- la polarisation d'au moins un des aimants est 
axiale, parallele au fourreau ; 

- au moins un des aimants est multipolaire ; 

20 - le dispositif comporte au moins deux aimants dans 
un m§me fourreau, de polarisation invers^e ; 

- chaque aimant est associe a un element de 
protection anti-magn£tique ; 

- au moins un aimant etant multipolaire, il est 
25 agenc6 pour Stre pris en sandwich entre deux pieces 

de fermeture du flux magn§tique ; 

- 1' aimant etant de largeur l'6paisseur 
structurelle du dispositif entre aimant et 616rnent 
ferromagnetique est inf€rieure a d/12 ; 
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- au moins un aimant ou element f erromagnetique est 
colle, soude ou enchclsee avec une plaque de support, 
par exemple en matiere plastique ou latex, que l'on 
peut coudre ; 

5 - le fourreau comporte de plus une bande de toile 
f erromagnetique sur tout ou partie de sa longueur ; 

- le fourreau comporte de plus sur au moins une 
partie de sa longueur, des piqflres faxte avec un fil 
conducteur f errornagnetique ; 

10 - les aimants ou elements f erromagnetiques 
comprennent des bords ronds ; 

- les aimants sont issus de la famille des terres 
rares du type N^odyne Fer Bore . 

Les aimants sont avantageusement recouverts d'une 
15 couche de protection obtenue par galvanisation 
nickel /cuivre . 

- il comporte des moyens pour actionner le ou les 
aimants ou elements f erromagnetiques mobiles, a 
distance ; 

20 - les moyens pour actionner a distance comportent 
des moyens de motorisation d'au moins un des aimants 
ou parties f erromagnetiques mobiles, permettant 
d'entrainer le diplacement du ou des fourreaux 
corre spondant s ; 

25 - il comporte des moyens de motorisation d'au moins 
un premier et d'au moins un deuxieme aimant ou 
element f erromagnetique, propre & coop£rer avec le 
premier ; 
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- les moyens pour actionner a distance comprennent 
un microprocesseur, propre a effectuer un reglage 
automatique permettant 1' ajustement pendant 
1' utilisation, en liraitant le serrage, de sorte que 

5 l'ajustage soit optimise ; 

- les moyens pour actionner a distance comprennent 
de plus des moyens de memorisation de differents 
r6glages, correspondant a des utilisateurs ou des 
situations differentes ; 

10 - les moyens pour actionner a distance comprennent 
un capteur photo61ectrique, et/ou un capteur de 
temperature, et/ou un capteur d'humidite ; 

- les moyens pour actionner a distance comprennent 
des moyens de traction par elastique ou par ressort 

is fix^s ou relies & 1' aimant ou a l'616ment 
ferromagn6tique mobile, et propre a agir au travers 
du fourreau correspondant, et des moyens de 
verrouillage desdits moyens de traction dans une ou 
plusieurs positions determinees ,- 

20 - les moyens de traction sont fixes au fourreau, ou 
traversent ledit fourreau ; 

- au mo ins un aimant ou £l#ment f erromagnetique est 
perc6 dans le sens transversal, par exemple 
parallelement a la surface active (de contact) , a 

25 distance de ladite surface, de sorte que cette 
derniere est denuee de tout accident concernant la 
continuity de sa planeite ; 

- au moins un aimant est forme par une pastille 
perc£e dans le sens axial d'au moins un trou 
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cylindrique et comprenant, du cote d'une de ses 
faces, un canal transversal parallele a ladite face 
et propre a permettre le passage d'un fil de couture 
entierement en dessous de la dite face ; 
5 - au moins un aimant est fornii par une pastille 
percee dans le sens axial d'au moins un trou 
cylindrique et comprenant, du cote d'une de ses 
faces, une coupelle propre a permettre le passage 
d'un fil de couture entierement en dessous de la dite 
10 face ; 

- 1' aimant comporte deux trous cylindriques / 

- le ou les aimants sont recouverts d'un fourreau 
ant i- magnet ique sur au moins une face ; 

- le dispositif comporte de plus des moyens de 
is detection et de signalisation de la bonne fermeture 

ou ajustage des parties du vetement, de la chaussure 
ou de tout autre accessoire ; 

- les moyens de detection et de signalisation 
comprennent un circuit de file conducteurs relies aux 

20 aimants ou elements ferromagn6tiques, lesdits aimants 
ou elements ferromagnetiques servent de contacteurs 
pour fermer le circuit ; 

- il comporte de plus des moyens declencheurs d'une 
alarme ou d'une commande en cas de respect ou de non 

25 de conditions specifiques d£termin6es ; 

- les moyens pour actionner a distance comprennent 
un interrupteur situ£ dans la semelle de la 
chaussure, pouvant itre active par 1 ' utilisateur 
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lorsqu'il enfile son pied dans la chaussure, ce qui 
permet le reglage automatique de la chaussure ; 

- le fourreau est prolong^ par un pan de tissus 
auquel est fix£ le deuxidme aimant ou £16ment 

5 ferromagnetique ; 

- le vetement comporte un lest a l'interieur de 
1 ' ourlet . 

La presente invention propose egalement une 
chaussure comportant un dispositif tel que decrit ci- 
io avant . 

Dans un mode de realisation avantageux la 
chaussure comporte trois parties pleines, a savoir 
une partie droite, une partie gauche et une partie 
centrale, et deux parties vides, separant entre elles 

is deux a deux les parties pleines, le dispositif 
comportant au moins une sangle fix4e au milieu sur la 
partie centrale et munie de part et d' autre de 
fourreaux avec aimants mobiles, propre a permettre le 
rapprochement des parties droite et gauche vers la 

20 partie centrale, pour regler le serrage de la 
chaussure . 

Egalement avantageusement le dispositif comprend 
au moins une sangle de r6glage munie d'un aimant ou 
partie ferromagnetique propre & s'ef facer k 
25 l'interieur de la paroi de la chaussure, les moyens 
de motorisation etant propre a tirer ou lib£rer 
ladite sangle en automatique. 
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La presente invention propose egalement un 
vetement comportant un dispositif selon tel que 
decrit ci-avant. 

Dans un mode de realisation avantageux le 
5 v§tement comporte une cotte en toile tissee d'un fil 
conducteur relie a une alarme permettant d' identifier 
la coupure du fil et done le caractere endommage du 
vetement . 

La presente invention propose egalement un 
10 accessoire du type bretelles ou ceintures, sac, 
agenda et autre type de maroquinerie comportant un 
dispositif tel que dScrit ci-avant. 

La presente invention sera mieux comprise au vu 
de la description qui suit de modes de realisation 
is donn6s ci-apres a titre d'exemples non limitatifs. 

Elle se refere aux dessins qui 1 ' accompagnent 
dans lesquels : 

- Les figures la, lb, 1c et Id sont des 
representations schematiques, en plan dormant des 

20 principes de realisation des premiere et deuxieme 
parties de dispositif selon 1' invention. 

- Les figures 2a, 2b, 2c et 2d montrent 
schematiquement des variant es de premiere et deuxieme 
parties de dispositif selon 1' invention, comportant 

25 des aimants et 61£ments f erromagn£tiques de formes 
diverses . 

- Les figures 2e et 2f illustrent le 
fonctionnement des deux modes de realisation plus 
particulierement decrits ici. 
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- Les figures 2g, 2h, 2i, 2j et 2k donnent des 
vues agrandies schematiques de couple aitnant /element 
f erromagnetique de formes differentes, associes a des 
moyens de rappel a ressort . 

5 - Les figures 21 et 2m montrent un aimant ou 

element f erromagn§tique articul£, utilisable avec 
1' invention. 

- Les figures 2o, 2p, 2q, 2r, 2s, 2t, 2u, 2v, 2w, 
2x et 2y donnent des modes de polarisation 

10 utilisables avec les aimants de 1' invention. 

- Les figures 3a, 3b, 3c, 3d, 3e et 3f, donnent, 
en perspective, en plan et en coupe, differents modes 
de realisation d' aimants munis de protection anti- 
magnitique. 

is - Les figures 3g et 3h montrent, en coupe et en 

perspective, un mode de realisation d'un aimant ou 
gl£ment f erromagnetique utilisable avec 1' invention, 
collS sur un support. 

- Le s f igure s 3 j e t 3 k donnent un aut re mode de 
20 realisation d'un aimant ou 61§ment f erromagnetique et 

de son support, utilisable avec 1' invention, 
comportant de plus une protection anti-magn6tique . 

- Les figures 3m et 3n montrent, en coupe, un 
aimant rectangulaire ou ovale sur un support, 

25 utilisable avec un dispositif selon 1' invention. 

- Les figures 3o et 3p montrent, en perspective 
et en coupe un element de dispositif selon 
1' invention comportant un fourreau de tissu avec 
bande de toiie f erromagn6tique . 
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- Les figures 3q, 3r et 3s montrent, en coupe et 
de face, une variante de fourreau utilisable avec 
1' invention, avec fil f erroconducteur . 

- Les figures 4a et 4b montrent, en coupe, 
5 schematiquement , un autre mode de realisation d'un 

aimant ou element f erromagnetique, utilisable selon 
1' invention, permettant d'eviter les marques de 
repassage qu'on obtiendrait avec 1' aimant des figures 
4c et 4d. 

io - Les figures 5a, 5b, 5c et 5d montrent des 

variant es motorisees selon d'autres modes de 
realisation de 1' invention* 

- Les figures 5e et 5f montrent schematiquement 
et en coupe des chaussures munies d'un dispositif 

is selon 1' invention, avec entrainement d'une paroi en 
interne de la chaussure. 

- Les figures 6a, 6b et 6c sont des vues 
sch^matiques, en coupe et en perspective, montrant 
les principes de reglage d'un ourlet de pantalon, de 

20 veste, de jupe ou d'un autre v§tement selon un mode 
de realisation particulier de 1' invention. 

- Les figures 6d, 6e, 6f et 6g montrent, en coupe 
et de face, un autre principe de reglage d' ourlet 
utilisant 1' invention. 

25 - Les figures 7a, 7b et 7c sont des schSmas en 

coupe, de fixation avec serrage elastique, mettant en 
oeuvre d'autres modes de realisation de 1' invention. 

- Les figures 7d, 7e, . 7f , 7g et 7h donnent 
schematiquement d'autres principes de traction d'un 
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aimant ou element f erromagnetique dans le fourreau, 
qui sont mis en oeuvre dans certains modes de 
realisation de 1' invention. 

- Les figures 7i, 7 j , 7k, 71 et 7m montrent des 
5 principes identiques a ceux montres en reference aux 

figures 7d, 7e, 7f # 7g et 7h, la traction etant ici 
assuree par une languette et/ou un cable. 

- Les figures 7m, 7n et 7o montrent d'autres 
exemples de moyens de traction et de fixation 

io d' aimant dans le fourreau. 

- Les figures 7p, 7q, 7r et 7s donnent d'autres 
exemples de traction de 1' aimant ou 1' element 
f erromagnetique utilisable avec 1' invention. 

- Les figures 8a, 8b, 8c, 8d, 8e, 8f et 8g 
15 montrent des formes d'aimants destines a §tre cousus 

a meme le vetement, qui sont notamment utilisables 
avec les modeB de jonction mentionnes ci-avant ou 
avec d'autres modes de jonction, comme represent^ en 
reference aux figures 8h, 8i et 8 j . 
20 - Les figures 8o et 8p representent 

sch^matiquement un exemple de disposition d'aimants 
avec face nord et sud altern^es utilisables avec 
circuit d' alarme pour detection d' une mauvaise 
f ermeture . 

25 - Les figures 8q, 8r et 8s donnent un autre mode 

de realisation d' un dispositif utilisable avec 
t£16commande pour autoriser le passage d'une piece a 
une autre. 
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- Les figures 8t, 8u et 8v montrent 
respectivement des agencements de fil, et un vetement 
utilisable avec un dispositif garantissant 
l'etancheite. 

5 - Les figures 9a, 9b et 9c montrent, en 

perspective et sch£matiquement , une salopette avec 
bretelles, et les modes de realisation de ses 
attaches. 

- La figure 10 montre un slip mettant egalement 
10 en ceuvre un dispositif selon un mode de realisation 

de 1 ' invent ion . 

- Les figures 11a, lib et 11c donnent une vue de 
dessus et en perspective d'un mode de realisation de 
ceinture de jupe ou pantalon avec un dispositif selon 

15 1' invention. 

- Les figures lid, lie et llf montrent en vue de 
face et en coupe, un vetement a manches utilisant une 
ceinture de serrage selon 1' invention, montrant son 
f onctionnement . 

20 - Les figures llg, llh, Hi, 11 j et llh montrent 

une veste et, en coupe, une ceinture de reglage 
utilisable selon 1' invention. 

- Les figures 111, 11m et lln montrent un 
dispositif applique a un pantalon, de face, de profil 

25 et en coupe. 

- Les figures 12a, 12b, 12c et 12d montrent en 
vue de dessus, en coupe et en vue de profil une 
chaussure avec dispositif reglable selon plusieurs 
modes de realisation de 1' invention. 
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- Les figures 13a, 13b, 13c et 13d montrent deux 
autres modes de realisation de 1' invention en vue de 
dessus et en coupe. 

- Les figures 14a, 14b, 14c et 14d montrent deux 
5 autres modes de realisation de chaussures selon 

1' invention en vue de dessus et en coupe. 

- Les figures 15a et 15b montrent un autre mode 
de realisation d'une chaussilre selon 1' invention avec 
dispositif de r^glage automatique en vue de dessus et 

10 en coupe. 

- Les figures 16a, 16b, 16c et 16d montrent deux 
autres modes de realisation selon 1' invention de 
chaussure avec dispositif autor^glable en vue de 
dessus et en coupe. 

15 - Les figures 17a et 17b montrent sch6matiquement 

et en perspective une application au chaussure du 
principe tel que prisente en rSfSrence a la figure 
6b. 

- Les figures 17c, 17d, 17e, 17f, 17h et 17i 
20 montrent d' autres modes de realisation de ce 

principe, en vue de dessus et en coupe.. 

- Les figures 18a, 18b et 18c montrent ensemble 
de v§tement avec reglage horizontal . 

- La figure 19 a et 19b montrent une blouse de 
25 m6decin ou de dentiste avec bavette amovible et 

dispositif de r6glage. 
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Dans la suite on utilisera si possible les memes 
numeros de reference pour designer les memes elements 
ou des elements similaires. 

Les aimants utilises dans les modes de 
5 realisation de 1' invention plus particulierement 
d§crits ici sont de preference a base de Neodyne Fer 
Bore de density 7.3 & 7.5 g/cm3 compress^, le 
revStement de 1' aimant 6tant obtenu par un alliage a 
base de nickel et de cuivre. 
io L'une des difficultes de la presente invention 

etait de pouvoir garantir dans le temps le bon 
fonctionnement des aimants. 

Compte tenu des vieillissements d' aimants quand 
ils sont soumis & des temperatures importantes et & 
15 des lavages, vieillissements qui petit ^ petit tend 
vers une limite asymptotique, on utilise done 
avantageusement des aimants vieillis. 

La figure la montre un dispositif 1 pour 
maintenir en contact, regler, ajuster ou fermer des 
20 parties de vdtement, de chaussure ou de tout autre 
accessoire, comprenant une premidre partie 2, 
comprenant au moins un fourreau 3 dans lequel est 
introduit un aimant dit premier aimant 4 qui peut 
etre egalement un element ferromagn6tique. 
25 L' aimant 4 est mobile a l'int6rieur du fourreau 

qui est par exemple constitue par une double bande de 
1 cm de largeur en tissu. 

Le dispositif 1 comprend de plus une deuxidme 
partie 5 comportant un deuxieme aimant 6 ou 616ment 
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ferromagnetique qui va pouvoir coagir avec le premier 
aimant 4 . 

Comme montre en reference aux f leches 7, le 
premier aimant 4 qui est de largeur plus petite que 
5 la largeur du fourreau, va pouvoir coulisser dans 
ledit fourreau 3 entre des positions diffSrentes, une 
multitude de reglages oil d'ajustement etant possible. 

On a represents sur la figure lb un deuxieme mode 
de realisation de dispositif 8 selon 1' invention 

10 comprenant deux fourreaux 9 et 10 en parallele, par 
exemple const itues par des conduits ou goulottes en 
tissu de m§me largeur et de plus grande longueur, 
lesdits conduits Stant situ^s ou susceptibles d'Stre 
situes en vis-a-vis lors de la mise en oeuvre du 

15 dispositif, pour fermer ou ajuster deux parties 
ouvertes de v£tements. 

Ces deux fourreaux 9 et 10 appartiennent 
respect ivement & une premiere et une deuxieme parties 
de dispositif 8 auxquels ils sont fix£s. 

20 Les fourreaux 9 et 10 comprennent chacun un 

element ferromagnetique 11 et 12 dont l'un au moins 
est constitue par un aimant, les deux elements etant 
propres a coagir l'un avec 1' autre, pour permettre un 
double ajustage, ce qui est par exemple avantageux 

25 dans certains modes de realisation de ceintures de 
vetements . 

La figure lc montre un troisidme mode de 
realisation de dispositif 13 selon 1' invention. Le 
dispositif 13 comporte d'une part une premiere partie 
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14 comportant deux fourreaux 15 et 16 accoles tete 
beche l'un & 1' autre, contenant deux 616ments 
ferromagn6tiques ou aimants identiques 17, lesdits 
elements ferromagnetiques £tant propres a coagir avec 
5 deux aimants ou elements ferromagnetiques 18 
appartenant a une deuxieme partie 19 du dispositif 
selon 1 ' invention. 

La deuxieme partie 19 est ici formee de deux 
pochettes identiques 20, oppos6es, a distance l'une 

10 de 1' autre, et fix£es a une ou plusieurs parties de 
vetement, par exemple en tissu, propres a etre 
disposes en vis-a-vis respectivement des deux 
fourreaux 15 et 16. 

Les aimants ou elements ferromagnetiques 18 y 

15 sont fix£s, par exemple par collage et/ou simplement 
en 6tant bloqu6s dans une portion de la pochette & 
son extremity, par exemple par 1' interm£diaire de 
coutures 21. 

La figure Id montre un autre mode de realisation 
20 d'un dispositif 22 selon 1' invention comprenant une 
premiere partie 23 comportant deux fourreaux mobiles 
identiques 24 comprenant eux-m§mes deux aimants 
identiques 25, propres a se d^placer cL l'int6rieur du 
fourreau selon les filches 26. 
25 Le dispositif 22 comprend de plus une deuxieme 

partie 27 par exemple constitute par une bande 
formant deux pochettes 28 munie de deux parties 
centrales 29, & l'int^rieur desquelles sont bloques 
deux elements ferromagnetiques 30. 
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Au vu des figures la a Id on comprend que lorsque 
les £16ments f erromagnStiques et aimants sont amends 
a rentrer en action l'un avec 1' autre et done a se 
solidariser au travers d'un entrefer constitu£ par 
5 les epaisseurs simples et/ou doubles des fourreaux ou 
bandes dans lesquelles se trouvent lesdits elements, 
les fourreaux eux-memes solidaires d'une partie de 
vetement, de chaussure ou autre accessoire, vont 
pouvoir §tre d£plac£s avec ladite partie de vetement 

10 par rapport a 1' autre partie de v§tement elle-m§me 
solidaire de la deuxieme partie, ce qui va permettre 
le reglage ou 1' ajustement grace au coulissement du 
premier element f erromagnetique ou aimant dans le ou 
les fourreaux correspondants . 

15 Dans les modes de realisation reprSsentes en 

reference aux figures la a Id, les aimants ou 
elements f erromagn^tiques sont symbolisms en coupe 
sous forme de plaque rectangulaire. 

Sur la figure 2a on a represents un autre 

20 dispositif 31 comprenant deux elements 32 
(f erromagnetique et aimant) de forme 

parall§16pip£dique identique, propre a cooperer entre 
eux. 

Les elements 32 ont des dimensions plus grandes 
25 en longueur par rapport a leur largeur et/ou leur 
epaisseur, par exemple plus de cinq fois, et 
notamment plus de dix fois plus grandes. 

La figure 2b montre un autre mode de realisation 
33 de deux £16ments 34 et 35 propres a cooperer l'un 
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avec 1' autre, a savoir un element f erromagnetique 34 
en forme de portion de cylindre ou d'ovoide, muni 
d'un orifice interne ou d'un evidement interne 36 de 
section sensiblement circulaire, et un aimant 35 
s cylindrique sur lequel on a schematise par les 
f leches 37 une possibility de rotation de 1' aimant 
autour d'un axe 38 perpendiculaire au plan du bandeau 
ou fourreau dans lequel 1' aimant va se deplacer. 

On a represents sur la figure 2c un dispositif 3 9 

10 encore different selon 1' invention comprenant un 
premier fourreau 40 muni d'un aimant cylindrique 41, 
susceptible de rotation (fldche 42) qui peut se 
deplacer dans ledit fourreau 40, et une deuxidme 
partie 43 munie d'un aimant 44 en forme de pastille 

is parall61epip6dique propre a cooperer avec 1' aimant 
cylindrique 41 lorsque ce dernier est rapproche dudit 
Element 43 . 

Sur la figure 2d on a represents un autre mode de 
realisation d'un dispositif 45 selon 1' invention 

20 comprenant deux aimants cylindriques 41, identiques, 
propres a cooperer ensemble et a tourner l'un par 
rapport a 1' autre autour de leur axe lors d'un 
d£placement de ces aimants a 1'interieur de deux 
fourreaux 46 places en vis-a-vis. 

2 5 Sur la f igure 2 e on a donne s chema t i quement un 

mode de realisation de f onctionnement mettant en 
oeuvre le dSplacement de la languette 47 par rapport 
aux deux aimants 4 8 cylindriques en vis-a-vis qui 
vont done venir pincer l'Spaisseur 49 de languette, 
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au moins un des elements 4 8 se deplagant done a 
l'int6rieur de la languette ou fourreau 49, 1' autre 
element £tant susceptible de tourner par rapport a 
son support, par exemple un vetement. 
5 On a represents sur la figure 2f un autre mode de 

realisation d'un dispositif 50 selon 1' invention 
comprenant un double jeu de double languettes 51 en 
vis-&-vis, comprenant chacun deux elements 
ferromagnitiques ou aimants 52 cylindriques de part 

10 et d' autre d'une paroi interne longitudinale 53, le 
point 54 symbolisant le point de contact magnetique 
entre les deux languettes 51, d§pla<?ables l'une part 
rapport a 1' autre selon les f leches 55. 

La figure 2g montre une vue agrandie d'un tnode de 

15 realisation d'un couple aimant / 616ment 
ferromagn§tique utilisable avec 1' invention, & savoir 
un aimant cylindrique 56 muni d'un axe central 57 
Svide et un §16ment f erromagn£tique 58 plat, 
parallelepipedique, les deux elements 

20 ferromagnetiques entrant en action 1'un par rapport a 
1' autre via un champ 59 d'entrefer constitu£ par 
l'6paisseur de la gaine 60 du fourreau en tissu. 

On a represent^ sur une figure 2h un mode de 
realisation schematique d'un aimant 61 auquel est 

25 fixe un ressort 62 de rappel, permettant de ramener 
1' aimant dans une position pr£d6termin6e, ledit 
ressort etant par exemple fixe a une des extremites 
du fourreau dans lequel 1' aimant 61 est amen£ a se 
dSplacer. 
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La figure 2i montre un autre mode de realisation 
du couple aimant / element f erromagnetique avec un 
f il elastique tendu 63 de rappel . 

On a represents sur les figures 2j et 2k un autre 
5 mode de realisation d'un couple element 
f erromagnetique / aimant, comportant deux aitnants 
cylindriques 64 solidaires entre eux par 
1 ' interm^diaire d'un axe par exemple en materiau 
plastique 65 et comportant entre lesdits aimant s un 

10 ressort a boudin 66 permettant un deplacement relatif 
des deux aitnants l'un par rapport a 1' autre et vis-a- 
vis de leur support axial cylindrique 65, les aimants 
64 etant agenc£s pour coopSrer avec des elements 
f erromagn^tiques 58 situes de part et d' autre sur une 

15 deuxi^me partie fixe, le ressort 66 permettant un 
deplacement des aimants 64 dans le fourreau, un 
desdits aimants 64 pouvant par ailleurs et par 
exemple etre fixe audit fourreau et 1' autre aimant 
mobile, ce qui va permettre un « froncement » du 

20 fourreau concerne. 

On a represent^ sur les figures 21 et 2m un autre 
mode de realisation d'un aimant ou element 
f erromagnetique 67 selon 1 ' invention comportant ici 
deux aimants 68 et 69 ou elements ferromagnetiques 

25 articul6s, a savoir un premier aimant ou element 
f erromagnetique paralieiepipedique 68, et un deuxieme 
aimant ou element f erromagnetique parallel6pip£dique 
69 muni a son extremite d'une fourche 70, l'une des 
extr£mites 71 de 1' aimant 68 etant ins6r£e dans 
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ladite fourche, et raaintenue solidaire en rotation 
par rapport a l'aimant 69 via un axe 72 par exemple 
en matiere plastique, l'aimant 68 etant quant a lui 
fixe au centre dudit axe de fagon a ce que les 
5 aimants 68 et 69 ne soient pas en contact l'un avec 
1 ' autre . 

L'aimant art icule permet done ainsi de creer un 
degre de liberte dans un sens transversal par rapport 
au deplacement longitudinal de 1' ensemble d' aimants 
10 articul^s, par exemple dans le fourreau concerne. 

On a represent 6 sur les figures 2o a 2y 
differents modes de realisation de polarisation des 
aimants utilises avec 1' invention. 

La figure 2o montre un aimant 70' en forme de 
is pastille ovale, en vue de face et de profil, la face 
superieure 6tant par exemple le pole nord, et la face 
inf^rieure le pole sud. 

La figure 2p montre une pastille 71' cette fois- 
ci rectangulaire pouvant done constituer un aimant ou 
20 un element f erromagnetique selon 1' invention, la face 
sup§rieure etant ici encore la face nord, et la face 
infSrieure etant la face sud. 

La figure 2q montre une pastille aimantee 72' de 
fagon « multipolaire ». Cette pastille 72' par 
25 exemple ovale, comprend un premier secteur aimante 
positivement, un deuxieme secteur oppose aimante 
negativement, et ce par exemple sur trois coupes de 
secteurs differents. 
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La figure 2r est une vue en coupe d'un autre mode 
de realisation d'un aimant 73 tripartite selon 
1' invention dont une premiere extremite 74 est 
aimantee sud-nord et dont 1' autre extremite 75 est 
5 aimantee nord-sud. 

Les figures 2s et 2t montrent en vue de face deux 
autres modes de realisation d' aimant at ion, de 
polarisation de deux pastilles, a savoir la premiere 
pastille 76 cylindrique de section ovale dont une 
io premiere portion de cylindre 77 est aimantee 
positivement et 1* autre portion de cylindre 78 est 
aimantee negativement . 

La figure 2u montrent un autre mode de 
realisation de pastille 79 du type de celle 
is representee a la figure 2q, la pastille n'6tant pas 
ovale mais cylindrique. 

La figure 2v montre un mode de realisation de 
deux aimants 80 et 80' accol£s l'un a 1' autre avec 
une partie aimantee nord, une partie aimantee sud, 
20 une partie aimantee nord, une partie aimantee sud, 
formant une pastille parall616pip6dique. 

Les figures 2w, 2x et 2y montrent €galement 
d' autres modes de realisation de pastilles 
parallel6pipediques 81, 82 et 83, en vue de face 
25 et/ou en coupe de dimensions diff€rentes, soit 
d'6paisseur sensiblement egale a la largeur, soit 
d'epaisseur inf£rieure, par exemple quatre fois 
inferieure a la largeur du parall616pip£de et 
presentant des alternances d' orientations N/S. 
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Les figures 3a, 3b, 3c, 3d et 3e donnent des 
modes de realisation d'aimants 85 par exemple 
parall§lepipedique selon 1 ' invention, associ6s une 
gaine 86 recouverte int^rieurement par des 616ments 
5 protecteurs ferromagnetiques, ce qui permet de 
limiter les effets du magn^tisme sur 1 ' utilisateur 
et/ou son environnement . 

Cette protection d'une ou plusieurs faces de 
l'aimant par un materiau non f erromagn£tique et 
10 isolant permet d'6viter que les faces £mettent des 
rayonnements 61ectromagnetiques vers 1'exterieur, Une 
telle protection peut etre composee de couches 
d'acier inoxydable du type AISI304, AISI304L, AISI305 
ou AISI3 06, a faible teneur en carbone. 
15 Par contre, 1' attraction magnet ique se fait 

efficacement dans l'entrefer 88. 

La figure 3f montrent un mode de realisation de 
protection 87 de l'aimant 85 utilisable selon 
1' invention, la protection 87 permettant d'6viter les 
20 fuites du champ magnet ique, 1 ' encadrement de l'aimant 
parallelepipedique et la forme cylindrique externe de 
la protection 87 autorisant une annulation quasi 
complete desdits champs magnStiques. 

Sur le mode de realisation de la figure 3e on 
25 voit que les deux 61£ments ferromagnetiques et 
aimants des premiere et deuxieme parties peuvent etre 
proteges de la meme facpon. 

L'entrefer r6siduel 88 entre les deux elements 
ferromagnetiques dont 1 ' aimant , est agence pour que 
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les distances entre les deux soient inferieures a la 
largeur de l'aimant divis6 par 6. 

Sur la figure 3f on a repr6sent6 le schema d'une 
fermeture entre aimant et element f erromagn^tique 
5 pour un aimant en barre multipolaire 90 lorsque cet 
aimant est muni d'une alternance nord-sud comme 
representee sur la figure 3f, entre portions 
d'aimants faisant partie de la meme barrette. 

On observe ainsi une meilleure efficacite du 
10 systeme, surtout si on ajoute une piece de fermeture 
91 de flux fixe, par exemple une bande 
parall61§pipedique en acier doux, sur la face arriere 
de la structure multipolaire. 

Dans ce cas, la force de collage, a l'entrefer 
15 r£siduel, est la m§me que celle d'une fermeture 
comportant deux structures multipolaires identiques. 

On observe en revanche qu'en presence de cet 
entrefer residuel, la diminution de la force de 
collage est plus severe lorsqu'on ce type de 
20 structure comporte un circuit magn6tique interne. 

En effet, tout se passe comme dans le cas de la 
fermeture du type d6crit precedemment en reference 
aux figures 2o ou 2p, mais avec un entrefer effect if 
double de l'entrefer reel. 
25 On observe egalement que l'efficacit§ du fer doux 

peut etre amelioree en faisant varier son €paisseur, 
par exemple dans le cas d'un aimant de 15x13x11x3 mm 
de dimensions, l'epaisseur de la piece de fer doux 
sera d'au moins 2,5 mm. 
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En resume, 1 'utilisation d'aimant simple dans des 
fourreaux de tissu notamment, donne des forces de 
collage 61ev6es # raais produit des champs de fuite. 

Pour limiter, voire sensiblement £liminer ces 
5 chances de fuites, les dispositifs d£crits en 
reference aux figures 3a & 3f, qui sont par ailleurs 
compatibles avec 1 ' integration dans des fourreaux de 
tissu, permettent des lors de les reduire 
ef f icacement . 

io Par ailleurs, 1' utilisation de structure dite 

periodique ou multipolaire, comme decrite en 
r^f^rence aux figures 2, va reduire le champ lointain 
tout en conservant & volume £gal, les forces de 
collage identiques a celles des structure simples. 

15 De plus, les structures a flux ferme, du type de 

celles dficrites en reference a la figure 3f, 
notamment lorsque la barrette magnetique est inclue 
en sandwich entre deux pieces d'acier doux vont 
6galement minimiser les fuites magnetiques . 

20 Dans tous les cas la largeur b d'un aimant sera 

choisie grande devant l'6paisseur e de l'entrefer 
residuel qui est due au tissu de la gaine ou 
f ourreau . 

Avantageusement on prendra une largeur d d'aimant 
25 sup&rieure a six fois l'entrefer et avantageusement 
sup^rieure & douze fois 1'entrefer dans des 
structures du type d£crit en r£f6rence & la figure 
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Sur les figures 3g et 3h on a sirnplement 
represente un mode de realisation d'un aimant ou 
616ment f erromagn^tique 92 selon 1' invention qui est 
soude ou colle a une plaque 93 en mat^riau plastique 
5 ou en toute autre matiere, permettant notamment de le 
coudre (point de couture 94) sur le dispositif ou 
dans le vetement utilise. Ce moyen est done 
particulierement interessant pour la partie fixe 
comprise dans la deuxi£me partie du dispositif. 

io Sur les figures 3j et 3k on a repr6sent6 de la 

meme fagon un element f erromagnetique ou aimant 95 
qui comprend de plus entre la paroi support 96 en 
mat^riau plastique une plaque de protection isolante 
97, par exemple du type inox AISI304 coirime decrit ci- 

xs avant . 

On a represente sur les figures 3m et 3n des 
elements de dispositif 100 selon les figures 
precedentes permettant d'enchSsser 1' aimant 101. 

Plus pr#cisement, les figures 3m et 3n montrent 

20 deux modes de realisation d' aimant ou element 
ferromagndtique utilisable selon 1' invention sur 
support 104 par exemple en matiere plastique, l'un 
rectangulaire 102, parall616pip§dique, et 1' autre 
sous forme de pastille cylindrique ou ovale 103. 

25 Les supports en mat^riau plastique sont ici 

constitu§s plus particulierement par des elements en 
forme de couronne en materiau plastique isolant dans 
lesquels sont enchassSs les elements magn€tiques, une 
protection ant i -magnet i que 105 etant placee d'un cot£ 
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de l'aimant de fa<?on £ prot£ger 1 ' environnement 
adjacent 106. 

On a represents schema tiquement sur lee figures 
3o et 3p un dispositif selon 1' invention, comprenant 
5 un fourreau de tissu 107 connu avec une couture 
classique 107' auquel on ajoute une toile 
ferromagn6tique 108 sur toute ou partie de sa 
longueur. 

L' angle forme entre la chaine et la trame de la 

io toile ferromagnetique et le fourreau peut par exemple 
etre de 120° (trame des fils verticale, diagonale ou 
horizontale) comme indique sur la figure 3p. 

Ce dispositif permet un contact optimal car il 
permet de remplacer I'entrefer autrement const itu§ 

15 par une toile plac6e entre les aimants 109, par un 
entrefer du type ferromagnetique. 

Le but est ici d'obtenir une transmission quasi 
identique a celle obtenue en plaquant deux aimants 
1'un contre 1' autre. 

20 On a represent^ en 3q, 3r et 3s une variante du 

dispositif precedent, schema tiquement , en vue de 
fagon et en vue de dessus, diff^rentes en ce que. le 
fourreau pour les aimants 110 est constitui d'un 
tissu classique 111 auquel on ajoute des fils 

25 f erroconducteurs 112 par piqfire. 

A noter que plus il y a de piqiires, plus la 
transmission magnetique entre les aimants sera bonne 
(fldches ou lignes 113) . 
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Ainsi, il est possible d'augmenter l'efficacit6 
des systemes de base en permettant une meilleure 
conductivity lors du contact magnetique, et done une 
fermeture plus forte. 
5 De meme, il va alors etre £galement possible de 

mieux miniaturiser la taille des aimants car des gros 
aimants ne sont plus n^cessaires pour faire un 
travail identique, 1' importance et la dimension des 
aimants etant inversement proportionnelles a 

10 l'entrefer. 

Enfin, le fil peut etre egalement un fil 
conducteur electrique qui va permettre de transmettre 
des signaux £lectriques, comme par exemple un signal 
permettant de verifier si le vetement est endommage. 

15 Par ailleurs, le fil est pr6vu pour ne pas pos§ 

de probleme au moment du lavage vis-a-vis des 
produits chitniques et ne pas engendrer d'usure par 
frottements ou utilisation intensive ni de nuisance 
et d'allergie pour lapeau. 

20 Pour ce faire, on pourra par exemple prendre un 

fil en acier inoxydable galvanise qui est trds souple 
et tres fin et qui peut etre cousu par des machines a 
coudre industrielles classiques existant sur la 
marche ou encore existant d'ores et d€ja en usine. 

25 La figure 4a montre un mode de realisation d'une 

pastille 113 selon un mode de realisation de 
1' invention, en coupe, pour element f erromagn^tique 
ou aimant. 
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Cette pastille comprend une partie cylindrique 
centrale 114 et une partie arrondie entourant sous 
forme de couronne la partie cylindrique centrale qui 
permet done d'adoucir les angles. 
5 II est ainsi possible d'€viter des marques sur le 

tissu 118 au repassage (fer 115) comme montre sur la 
figure 4b et contrairement a ce qui se passe lors de 
1' utilisation d'un aimant 116 a angle vif 117 tel que 
montre a la figure 4d. 
10 Les figures 5a, 5b , 5c et 5d representent un mode 

de realisation motorist d'au moins un des aimants ou 
elements f erromagnetiques selon 1' invention. 

Les figures 5a a 5d represente schematiquement un 
dispositif moteur 120, relie par un cable 121 a 
is 1' aimant dont on veut assurer le deplacement en 
automatique de fagon motorisee. 

La figure 5a montre un aimant 122 de forme 
annulaire . 

La figure 5b montre un aimant 123 cylindrique 
20 comportant une partie propre a cooperer avec un 
element f errornagnetique 124 de forme complementaire . 

Les figures 5c et 5d montrent le f onctionnement 
d'un dispositif tracteur qui comportent done des 
motorisations 120 ou un ressort entrain^ par un fil 
25 en materiau souple comme celui connu sous la marque 
« Nylon », ou par un cable 121 assez souple soude sur 
la face plate d'un aimant 125 ou la partie de 
1' element f errornagnetique de forme cylindrique, ce 
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cable faisant la liaison entre l'aimant et le systeme 
d' entrainement tel que represents. 

La surface et le pourtour des aimants peuvent 
gtre lisses, stries, granules, ou recouverts afin 
5 d'accentuer encore l'efficacit£ du systdme de r£glage 
manuel ou motorise obtenu par 1' intermediaire d'un 
moteur tractant.. 

Dans le cas d'un vetement ou d'un dispositif qui 
peut etre soumis a l'humidite, la motorisation devra 
10 §tre £tanche pour eviter les problemes aux lavages, 
et par exemple pouvoir 6voluer en milieu sous-marin. 

On a represente sur la figure 5e et 5f deux vues 
en demi coupe schematique d'une chaussure 130, 131 
presentant deux modes de realisation 132, 133 de 
is dispositif s tracteurs. 

Ces dispositifs permettent la traction et 
1 ' entrainement de la paroi interne 134, avec l'aimant 
134' , ce qui entraine la fermeture et 1 ' ajustement de 
la chaussure. 

20 La figure 5e montre plus particulierement des 

moyens de fermeture par traction de la paroi 
interieure de la chaussure puis entrainement par 
rotation de l'axe 135 via un cable 136, motorise par 
le moteur 137 . 

25 On a represente en 138 la semelle superieure, le 

pied etant schematise en 139, et un interrupteur 140 
declenchant le moteur etant situe sur la plante des 
pieds . 
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La figure 5f montre un autre mode de realisation 
par commande directe de la rotation de l'aimant 
cylindrique 134' ' qui entraine alors la paroi 
interne . 

5 Ces deux proc6d6s peuvent itre couples l'un avec 

1' autre pour obtenir une fermeture plus efficace de 
la chaussure. 

Les figures 6a et 6b representent de face et en 
coupe, un autre principe de reglage, mais cette fois- 
10 ci appliqu£ & un ourlet 140 de pantalon, de veste ou 
de jupe ou de tout autre vStement . 

Deux modes de realisation sont envisages en 
reference aux figures 6a et 6b, dans un premier cas 
l'un des elements ferromagnetiques ou aimants 141 est 
is cylindrique et 1' autre 142 parallelepipedique et dans 
1' autre cas les deux 141 sont cylindriques . 

Ce dispositif reprend les principes et fait 
reference aux figures 2, 5c et 5d. 

L'utilisateur pourra ajuster 1' ourlet et la 
20 doublure d du vetement a la taille souhaitee en 
actiormant un systeme similaire au principe de 
reglage des chaussures decrit precedemment , celui-ci 
pouvant comporter diff£rentes variantes appliquees 
sur un ourlet ou une partie de vetement type capuche 
25 amovible ou refractable. 

Dans le cas de la figure 6c, le reglage 
automatism (moteur 143 et cables 143') des dimensions 
peut Stre effectue par memorisation des mensurations 
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de un ou plusieurs utilisateurs ou par cellule 
photoelectrique 144 inseree dans le vetement. 

Le reglage possible par cellule photoelectrique 
va permettre de localiser le poignet ou la partie de 
5 corps sur lequel l'ajustement du vetement va se 
faire. 

Urie telecommande ou un systeme 145 de detection 
automatique de parametres ext ernes comme le froid, 
1'humidite, la chaleur, peuvent etre egalement 

10 utilises pour actionner les aimants cylindriques 141, 
d'axe 146, comprenant egalement et par exemple un 
microprocesseur de reglage. 

La seconde partie aimant£e peut etre remplacee 
par un tissage f erromagnetique du type toile d' acier 

is afin d'augmenter sa faculte d' adaptation en fonction 
demand^e . 

Les figures 6d, 6e, 6f et 6g montrent d'autres 
principes de reglages d'ourlets. 

Le dispositif reprend le principe de base, a 
20 savoir faire coulisser un aimant mobile 4 dans un 
fourreau 2, et placer un aimant fixe 6 sur une partie 
150 du vetement et les assembler par contact 
magnetique 151. 

Le reglage se fait par d^placement de 1' aimant 
25 mobile dans le fourreau. 

Ce principe de reglage peut etre adapte a toute 
modification de volume, de taille ou hauteur, 
longueur ou largeur de vetement . 
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II peut etre utilise pour un has de pantalon, 
jupe, veste ou tout autre vetement et etre employe 
soit horizontal ement , soit verticalement . 

Horizontal ement pour regler les cotes d'un 
5 vitement, la possibility de modifier la largeur d'un 
vetement permettant de passer de la taille 38 a la 
taille 42 facilement sans avoir & d^coudre, puis 
recoudre ce vetement . 

II permet egalement de faire des reglages 
10 verticaux pour regler la longueur d'un ourlet. 

Dans ce cas, le vetement pourra etre leste 151 
afin d'am^liorer 1' aplomb de certains vetements. 

Les figures 7a, 7b et 7c representent en coupe 
trois exemples de fixation et serrage par elastique 
15 horizontalement et/ou verticalement d'un dispositif 
selon un mode de realisation 1' invention. 

Le support fixe 160 ou elastique 161 ou ressort 
162 6volue dans un fourreau 163 pour permettre le 
reglage de fagon coulissante. 
20 Dans ces trois cas, le reglage se fait par 

traction selon les modes suivants. 

En figure 7a , on effectue une torsion de 
1' elastique 164 en horizontal qui entraine la 
languette 165 qui comporte a son extr^mite l'aimant 
25 166. 

En figure 7b f la torsion s'obtient par traction 
verticale de 1' elastique. 

La figure 7c fonctionne par traction circulaire 
d'un ressort entoure autour d'un axe. 
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Les trois modes de traction peuvent etre ajust§s 
ou verrouilles a 1'aide d'une molette de reglage (non 
represent^) . 

Le principe de reglage comporte une variante au 
5 reglage manuel et/ou automatique qui est illustre 
dans les figures 7a et 7b. 

Son principe repose sur la languette situee dans 
le four re au 163 . 

Celle-ci comporte a son ext remit e externe 
o 1'aimant 166', qui aboutit sur l'un des cotes de 
1'empeigne, et qui va se plaquer sur 1' autre cote de 
1'empeigne oH se trouve un autre aimant en partie 
magnetique qui peut etre dissimule dans la doublure 
du haut de 1'empeigne. 
5 Le reglage se fait alors de deux manieres, par la 

traction de l'61astique verticalement (figure 7a) ou 
par la traction de 1'elastique horizontalement 
(figure 7b) qui comporte un c£ble entoure autour d'un 
elastique et/ou une matiere souple vrillee ou un 
o autre type de systeme a ressorts. 

En r£f§rence aux differentes figures 7a, 7b et 
7c, le dispositif peut comport er un fourreau 163 
suffisant pour y loger 1'aimant fixe ou la partie 
m£tallique et un second fourreau estime a permettre 
5 la coulisse de 1'aimant mobile. 

Le systeme va fonctionner done sur les regies de 
base suivantes : 

1. La traction entre les deux aimants permet le 
maintien en contact et le reglage d' ajustement . 
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2. La mobility du second aimant permet le r£glage 
du systeme en entralnant le fourreau qu'il contient. 

Les figures 7d, 7e, 7f et 7g montrent 
schematiquement differents principes de traction d'un 
5 aimant dans un fourreau. 

La figure 7d montre la possibility d'agir par 
traction sur deux aimants 180 et 181 et/ou elements 
ferromagn£tiques en vis-I-vis de premiere partie et 
deuxieme partie comprenant chacune un fourreau 82. 
io La figure 7e represente un principe de traction 

d'un aimant parallelepipedique 183 via un axe 184, 
actionne par un cable 85. 

La figure 7f represente un principe similaire de 
traction d'616ment cylindrique 186. 
15 Les figures 7g et 7h montrent la traction par le 

biais d'un c&ble 187 d'un embout isolant 88, fixe a 
1' aimant 189 par exemple via un dispositif de 
protection ant i -magnet ique dans le fourreau 191, la 
face polarisee active 90 etant vers le haut sur la 
20 figure. 

Les figures 7i, 7 j , 7k, 71 et 7m montrent un 
principe de motorisation identique a ceux decrits en 
reference aux figures 7d, 7e f 7f , 7g et 7h mais cette 
fois-ci la traction de l'elastique est assuree par 
25 une languette 192 et un cable 193 que 1 ' utilisateur 
va tirer pour amener 1' aimant a I'extremite du 
fourreau. 

Ce fourreau peut etre perc6 afin de laisser 
sortir le cable et la languette. 
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Le cable est par exemple visse, soude, colle a 
1 ' aimant lui -meme . 

Les figures 7n et 7o montrent un principe 
identique a celui des figures precedentes mais cette 
5 fois-ci 1' aimant 194 est soude, visse, coll£ a une 
base 195 en mat^riau Elastique ou plastique qui 
supporte 1' aimant et qui- sert a accompagner 1' aimant 
dans son fourreau. 

On a represents sur les figures 7p, 7r et 7s des 
10 variantes de cables. 

La figure 7b montre un cSble 196 par exemple en 
matSriau connu sous la marque « Nylon », muni a son 
extremite d'une portion 197 permettant 1 ' actionnement 
par 1'utilisateur par exemple une tirette ou une 
15 languette de prehension. 

La figure 7q montre 1 ' utilisation d'un elastique 
198, la figure 7r 1 'utilisation d'un fil 199 connu 
sous la marque « Lycra » ou similaire, autour d'un 
fil elastique 200, le but Stant de permettre & celui - 
20 ci de se retracter sans trainer a 1'interieur du 
f ourreau . 

La figure 7s montre un autre mode de realisation 
utilisant cette fois-ci un ressort 201 guide 
£ventuellement avec un fil elastique 202 et/ou un 
25 cSble 203. 

Les figures 8a, 8b, 8c et 8d donnent des exemples 
de realisation d'aimants utilisables notamment avec 
1 ' invention. 
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II s'agit ici d'obtenir des aimants qui vont 
pouvoir etre fixes par exemple par coutures sur un 
vetement et/ou autres dispositifs. 

Pour ce faire, l'aimant 210 ou element 
5 f erromagnetique est form6 par une pastille 
cylindrique ou parallelepipedique comportant un 
evidement cylindrique central 211 et un canal 
transversal 212 perpendiculaire a 1' evidement axial 
parallele a la face superieure 213 de l'aimant et 

10 propre a permettre le passage d'un fil de couture 
entidrement en dessous de cette face. 

Le canal peut etre ouvert ou ferme, il peut etre 
double, voire tripl6, tout comme 1' evidement 
cylindrique central et va permettre le passage d'un 

15 fil 214 conducteur d' electricite sans jamais former 
d' excroissance par rapport a cette surface, ce qui 
autorise une bonne fixation, le fil tiss£ 6tant par 
exemple un fil f erromagnetique ou 61ectrique qui peut 
etre egalement utilise dans le cadre d'une detection. 

20 Les figures 8e, 8f et 8g montrent des aimants 22 0 

du type decrit ci-avant mais comportant cette fois-ci 
au moins deux trous cylindriques 221 paralleles a 
l'axe de la pastille formee par cet aimant et 
comportant une coupelle 222 superieure au travers de 

25 laquelle le fil va pouvoir passer sans qu'il n'y ait 
de risque d' excroissance par rapport a la surface 
active 223 qui va etre en contact via l'entrefer avec 
l'aimant ou 1' element f erromagnetique en vis-a-vis 
avec lequel il est agence pour cooperer. 
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De tels boutons vont pouvoir etre aisement mis en 
place par un industriel a l'aide d'une machine pose- 
boutons et un fil classique (type coton ou polyester 
coton) voire magnetique en acier inox, ou electrique 
5 en cuivre, cuivre argent, gaine ou non. 

La figure 8f et 8g montrent des vari antes avec 
isolation magnetique 224 sur une face 225 ou sur une 
face et les parois, la face interieure, et les parois 
laterales de 1 ' aimant ou de 1 ' element 

10 f erromagnStique . 

On a represents sur les figures 8h, 8i et 8j 
plusieurs pastilles 226, 227 d'aimants selon 
1 ' invention, comportant un orifice ou deux orifices 
axiaux 221 pour passer le fil, disposes le long d'une 

is bande verticale, par exemple longiligne, permettant 
de magnStiser une zone correspondant autour de ces 
SISments, lesdits elements Stant alternes et 
susceptibles de se connecter l'un & 1' autre comme 
represents au niveau de la figure 8j . 

20 On a represents sur les figures 8o et 8p un 

dispositif 230 mettant en ceuvre des pastilles 231, 
232 avec f ils conducteurs 233 comme decrit en 
reference aux figures 8h, 8i et 8 j , qui peuvent etre 
connectSs a un systdme 134 de detection de type connu 

25 en lui-meme comportant notamment une alarme 23 5 et/ou 
un emetteur vocal 236. 

Le but est ici de permettre la fermeture de deux 
parties de vetement et d'eviter de fermer des boutons 
qui ne sont pas agencSs pour se fermer ensemble. 
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La transmission d'un signal £lectrique va pouvoir 
se faire aux moyens des fils cohnectes aux aimants. 

Ainsi, si les boutons ne sont pas connectes le 
message d'alarme pourra indiquer que le vetement 
n'est pas bien ferme et que il y a un risque de 
contamination et/ou d' irradiation, etc. 

Les figures 8q, 8r et 8s sont du type decrit en 
reference aux figures 80 et 8p, le dispositif 240 
etant de plus relie 340 par telecommande 241 par 
exemple infrarouge a un capteur 242 qui va autoriser 
l'ouverture d'une partie 243 le passage d'une piece 
dans une autre pour 1 ' utilisateur du vetement. 

Ainsi, si le v§tement est mal ferm6, 
1' utilisateur n'aura pas le droit de rentrer dans la 
piece. 

Les figures 8t, 8u et 8v montrent un principe 
complementaire au dispositif 140 precedemment decrit 
en r6f£rence aux figures 8q, 8r et 8s, destine aux 
vStements 343 de s§curit6, notamment pour les 
laboratoires, qui ne doivent absolument pas etre 
perc6s sinon 1' utilisateur risque une contamination. 

Ce principe comporte une toile 250 adapt ee dans 
laquelle est vissee sur la face interne un fil fin 
251 , conducteur , du type cuivre ou cuivre argent , 
gain£ ou pas sur un type de tissage 252 choisi . 

Ce fil transmet un courant £lectrique (pile 253) 
destine a confirmer que le vetement n'est ni 
endommag£, ni perce. 
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Si le vetement est endommage, le fil va etre 
coupe et le courant ne passe plus. 

Un signal est alors 6mis pour prevenir du danger. 

II va sans dire qu'il s'agit bien entendu de 
5 courant basse tension. 

La figure 8t montre que le fil peut etre guide 
autour d'un fil elastique, afin d'augmenter 
l'£lasticite du tissu et done I'aisance du porte du 
vStement . 

10 Ce nouveau fil peut §tre lui-m§me recouvert d'une 

gaine isolante. 

On a represents sur les figures 9a, 9b et 9c des 
modes de realisation de vetements selon 1' invention. 
La figure 9a montre une salopette 260 comportant 
15 des bretelles 261 avec dispositif selon 1' invention, 
comme repr£sent6 sur la figure 9b equivalente a la 
figure la, les bretelles pouvant done etre ainsi 
reglees en hauteur. 

L'utilisateur doit, apres avoir enfile la 
20 salopette, placer en position d' attraction les 
aimants, ces derniers s'attirant et se collant l'un a 
1' autre, ce qui permet d'obtenir un maintien en 
contact etroit des deux parties de v§tements. 

II posit ionne alors la partie fixe correspondant 
25 au corps du vetement contre la ou les parties mobiles 
correspondant aux bretelles et il doit ensuite tirer 
sur la ou les bretelles afin d'ajuster a la bonne 
hauteur cette salopette. 
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Ce mode de fermeture et de reglage 
particulierement nouveau et ludique permet notamment 
a un enfant de se vetir et de se devetir seul . 

II permet de plus un ajustement immediat a 
5 1' Evolution des mensurations de 1' enfant et augmente 
la duree de vie d'une salopette pour enfant, par 
exemple en accompagnant facilement sa croissance. 

Dans le cas d'une salopette, la coulisse de 
l'aimant dans le fourreau de la bretelle permet ce 
10 contact, reglage et ajustement aux mesures de 
1 ' enfant - 

Les cot£s et l'entrejambe du vStement peuvent par 
ailleurs se fermer par assemblage des parties fixes 
comme decrite ici avant, et celles-ci pouvant etre 
is constitutes d' aimants ou parties metalliques plactes 
dans un ou plusieurs fourreaux ou employer des 
aimants ou parties metalliques percees et cousues de 
fagon fixe sur les parties du vetement comme montr£ a 
la figure 9c. 

20 La figure 10 montre un slip 2 62 dont la taille 

263 peut etre egalement reglee horizontalement avec 

un dispositif selon 1' invention. 

Les figures 11a, lib et 11c montrent un 

dispositif de reglage d'une jupe 2 64, d'un pantalon 
25 265 ou d'une ceinture 266 utilisant le principe de 

1' invention. 

Le dispositif reprend les principes enonces ci- 
avant et va permet tre de faire se deplacer, par 
exemple avec deux jeux de deux aimants, chaque jeu 
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comprenant un fixe 270 et 1' autre mobile 271, le 
serrage de la ceinture, de fagon a avoir un bon 
contact sur une longueur suffisante de la ceinture. 

Dans le cas d'une jupe ou d'un pantalon, ce 
5 systdme autorise 1 ' utilisateur a maigrir ou grossir a 
volonte sans etre oblige de changer sa garde-robe. 

Ce dispositif va utiliser avantageusement le 
principe de coulissement entre deux fourreaux places 
en vis-a-vis. 

10 Les figures lid, lie et llf montrent un autre 

mode de realisation, cette fois-ci applique a une 
veste 273 et utilisant le principe 274 d6crit plus 
particulierement et notamment en reference a la 
figure 11a. 

15 Les figures llg, llh, Hi, 11 j et Ilk donnent 

d'autres variantes de dispositif applique a une 
veste, mais cette fois-ci la ceinture (boucle 276) 
est ajout^e a la veste et le r£glage peut par exemple 
permettre une bonne fixation renforc£e par exemple 

20 par une boucle 275 dont 1' action permet de garantir 
la bonne fermeture. 

Les dispositif s 111, 11m et lln montrent des 
moyens 280 mais cette fois-ci lateraux de part et 
d' autre de la ceinture et non plus uniquement sur la 

25 face avant . 

Les dispositifs decrits en reference aux figures 
12 reprennent les principes de base des dispositifs 
precedents, et vont permettent par exemple a un 
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enfant de mettre et/ou d'oter ses chaussures sans 
difficult^. 

La figure 12a en vue de dessus, montre une 
chaussure 3 00 comportant deux parties pleines 3 01 et 
5 302 et une partie vide 303 separant les parties 
pleines. 

Les chaussures comportent par exemple trois 
sangles 304 fix§es sur la partie droite ou gauche 301 
ou 3 02 et comprenant dans la longueur de la sangle un 
10 fourreau avec aimant mobile 3 05 prop re a permettre le 
rapprochement des parties droite et gauche entre 
elles . 

La partie droite 3 02 comporte quant a elle un 
aimant fixe 3 06. 
is On voit sur les figures 12b et 12c en coupe le 

fonctionnement du systeme selon 1' invention. 

L'utilisateur, apres avoir enfile la paire de 
chaussures, actionne la partie , fixe contre la ou les 
parties mobiles, 1' action des aimants et elements 
20 f erromagn£tiques permettant un maintien en contact 
etroit entre le fourreau et la partie fixe. 

L'utilisateur tire ensuite sur la languette 307 
situee a l'extremite des fourreaux vers les cotes 
afin de les rapprocher de la partie centrale, et ce 
25 afin d'ajuster la chaussure a son pied. 

Dans le cas de 1 ' utilisation d'une motorisation, 
comme d£crit en r6f§rence en coupe a la figure 12c, 
un moteur 308 ou un systeme a ressorts, aliment 6 par 
une batterie 309, event uellement asservie par un 
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microprocesseur 310, entraine un cable 310' fixe a 
l'aitnant ou 1' element f erromagnetique 311 et va 
permettre le reglage de la chaussure, reglage qui, 
par exemple, est accompagne d'une molette de reglage 
avec verrouillage possible (non represente) . 

Un dispositif -de commande, qui peut par exemple 
et par ailleurs etre actionn6 par le talon de 
l'utilisateur va par le biais d'une pile ou d'une 
batterie demarrer la motorisation qui entraine par 
simple ou double cable, par exemple en materiau connu 
sous la marque « Nylon », l'aimant par exemple de 
forme cylindrique, par exemple entoure d'une couche 
de latex. Ceci entraine de ce fait le fourreau 312 
jusqu'au serrage de la chaussure. 

Ce systeme peut etre accompagne d'un controle 
assiste par un cerveau type microprocesseur dont les 
principales fonctions sont de veiller a ne pas trop 
serrer la chaussure et memoriser differents reglages 
adaptes aux diffirentes utilisations de ladite paire 
de chaussures. 

Le dispositif comprend des moyens pour actionner 
par interrupteur le reglage de la chaussure qui, 
encore une fois, peut etre dans la semelle, ce qui 
permet lorsque l'utilisateur enfile son pied dans la 
chaussure, un r§glage automat ique a distance par 
telecommande de celle-ci. 

Une personne handicapee par exemple va pouvoir 
l'activer lorsqu'elle enfilera son pied dans la 
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chaussure, ce qui permettra le reglage progressif et 
automat ique de la chaussure. 

La figure 13a montre un autre mode de realisation 
d'une chaussure 320 selon 1' invention. 
5 Deux parties, une droite 321 et une gauche, 

pleines sont separees par une partie vide 3 22. 

Plusieurs sangles 323, constitutes par des 
fourreaux de reglage 326, sont utilisees, des aimants 
fixes 324 ttant fixes aux parties pleines et les 
10 aimants mobiles 325 dans leur fourreau etant 
solidaires des sangles. 

Par le biais de languettes d'extremite 227 
1 'utilisateur va done pouvoir serrer en tirant 
simultan£ment sur les deux languettes la chaussure 
15 pour la former. 

Avantageusement , un dispositif, par exemple de 
type cordelette, permet a la languette de ne pas etre 
perdue . 

La figure 13b montre un autre mode de realisation 
20 d'une chaussure 330 selon 1' invention comportant 
cette fois-ci trois parties pleines, a savoir une 
partie droite 331, une partie gauche 332 et une 
partie centrale 333, et deux parties vides, separant 
entre elles deux & deux les parties pleines. 
25 Le dispositif comprend ici par exemple trois ou 

quatre sangles 334 fixees au milieu sur la partie 
centrale par des aimants fixes et muni de part et 
d' autre de fourreaux 326 avec aimants mobiles 325 
propre a permettre le rapprochements des parties 
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droite et gauche de la partie centrale pour regler le 
serrage de la chaussure. 

Ici les sangles ou fourreaux comportent trois 
aimants, a savoir deux aimants mobiles 325 dans les 
5 fourreaux sur les cot6s et un fixe 324 au centre. 

Ces sangles peuvent egalement etre maintenues a 
leur centre par 1' aimant- central, 1 ' ajustement de la 
chaussure se faisant en tirant sur les sangles vers 
le cote droit et gauche de la chaussure 
10 simultan£ment . 

La figure 14a, 14b, 14c et 14d montrent un autre 
mode de realisation de 1' invention du type de la 
chaussure decrite en figure 13b et 13d. 

Ici ce sont les sangles 33 0 qui sont fixees a 
is l'extremite par aimants qui vont etre actionnes par 
des moteurs internes 331, lesdites sangles etant 
introduites a 1'intSrieur de la chaussure dans une 
double paroi 332 et connect6es & une motorisation, 
par exemple un ressort qui va permettre de les 
20 resserrer. 

L'extremite des sangles 330 est rendue solidaire 
d'un aimant 333, 334 par le biais d'un autre aimant 
335 fix§ sur la partie centrale. 

Le dispositif 34 0 des figures 15a et 15b reprend 
25 le principe de base du dispositif pr6c6dent. II 
comporte ici un systeme de reglage et d' ajustement 
different plus discret car interne passant a 
l'interieur 341 d'une double paroi de la chaussure. 
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11 ne laisse done pas de sangle 342 ou fourreau 
de reglage pendre a l'exterieur apres resserrement . 

Lors de 1 ' ajustement les fourreaux de reglage 
vont se loger dans la partie vide situ£e entre la 
cloison interne et le cotS droit, la partie gauche 
etant le point de depart de ces sangles. 

Un mode de fermeture de la figure 15a et 15b 
utilise aussi par exemple un cable 343 qui est accede 
par un ressort ou un moteur comme decrit 
prec6demment . 

Le cable est fixe a I'extr6mit£ 344 de la 
languette. 

On a represents sur les figures 16a, 16b, 16c et 
16d un autre mode de realisation de dispositif 350 
qui reprend encore uhe fois ici les principes de base 
du dispositif precedent. 

II comporte un systeme de reglage et d' ajustement 
different. En ce sens, il est Sgalement interne mais 
dans le sens oppose, ce qui permet un reglage 
egalement ef f icace . 

La figure 16b tnontre le systeme lorsqu'il est 
ouvert, e'est-a-dire lorsque les aimants d'extremite 
351 des sangles 352 sont d^solidarises des aimants 
fixes 353 a la partie droite du dispositif. 

Les figures 17a et 17b reprennent le principes 
enonces aux figures 6a et 6b et applique cette fois- 
ci a une chaussure 360 dont la fermeture se fait sans 
les mains, par contact du pied sur le fond 361 de la 
chaussure qui comporte un interrupteur 362 qui 
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actionne le dispositif ramenant les aimants 362 pour 
ajuster la fermeture. 

Les figures 17c, 17d, 17e, 17f et 17g sont des 
variantes de fonctionnement du dispositif 
correspondant schematiquement en coupe et en vue de 
dessus. Cette fois-ci les pans lateraux 370 de la 
chaussure sont enti&rement dissociables l'un de 
1' autre et lorsque ces derniers vont §tre rapproch£s 
l'un de 1' autre, les aimants de fourreau 371 vont 
pouvoir se connecter l'un a 1' autre (figure 17f) et 
en tirant sur les extremit^s 372 des languettes 
permettre un bon serrage. 

Les figures 17i et 17j montrent un systeme pour 
chaussures dans lequel la languette 380 traverse 
1' extremity 381 de la partie gauche de la chaussure 
pour revenir vers la partie droite et deux aimants 
382 coulissants sont places d'une part au niveau de 
1'extrendte 383 de la languette retiree de la partie 
droite, et d' autre part au niveau d'une portion de la 
languette situee avant de passer au travers de 
1' extremity de la partie gauche. 

Les aimants vont done cooperer l'un avec 1' autre 
et permettre un double serrage par glissement des 
languettes autour des aimants. 

Les figures 18a, 18b et 18c montrent un vetement 
390 utilisant les principes de serrage avec 
dispositif de rSglage horizontal, par exemple pour 
une robe, une chemise, ou un pantalon ou tout autre 
vetement selon 1' invention. 
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Ce systeme permet le reglage horizontal grace a 
deux ou plusieurs aimants 3 91 ou elements 
ferromagnetiques disposes dans la ceinture 392 dans 
les extremites laterales 393 du vetement, ce qui fait 
5 que lorsque les aimants sont solidarises l'un avec 
1' autre, il est ensuite possible de tirer via 
l'extremite du fourreau (non represente) pour 
resserrer la taille event uellement de part et 
d' autre. 

io On a represente sur les figures 19a, 19b un 

dispositif 400 de reglage de blouse 4 01 de medecin ou 
de dentiste avec une bavette amovible qu'on peut 
renouveler facilement pour chaque patient. 

Ce dispositif reprend done tou jours le principe 

15 de maintien en contact par coulissement d'un aimant 
402, 403 ou element f erromagnetique dans un fourreau 

404 confondu ou sensiblement confondu avec le haut 

405 de la blouse. 

La bavette comporte deux ou plusieurs aimants ou 
20 elements ferromagnetiques de fagon a lui permettre de 
tenir sans cordon autour du cou. 

L' invention va necessiter pour etre facilement 
mise en oeuvre de prevoir des outils de couture 
specif ique. Le plateau de travail est ainsi 
25 condition^, au niveau de sa surface pour faciliter 
la pause des aimants. II est fabrique en matiere 
isolante des champs magnetiques, en creant un 
entrefer important entre les Elements et la machine. 
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Une protection anti-magngtique sur la table est 
avantageusement prevue, de meme qu'un evidement 
ovale, carre ou de toute autre forme adaptee a la 
fonction requise, qui va permettre le placement de 
5 1 ■' aimant . 

L' utilisation d'outils type pied de biche, 
ciseaux, en materiau non f erromagnetique destines a 
faciliter la pause des aimants sont egalement 
necessaires . 

10 Comme il va de soi et comme il resulte de ce qui 

precede, la pr^sente invention n'est pas limitee aux 
modes de realisation plus particulidrement d£crits, 
elle en embrasse au contraire toutes les variantes, 
et notamment celles ou les dispositifs sont appliqu§s 

is a des elements autres que ceux specif iquement decrits 
aux vetements. 
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REVOCATIONS 

1. Dispositif (1, 8, 13, 22) pour maintenir en 
contact, regler, ajuster ou fermer des parties de 

5 vetement, chaussure, ou tout autre accessoire, 
caracterise en ce qu'il comporte une premiere partie 
(2) comprenant au moins . un premier fourreau (3, 9, 
15, 16, 24) dans lequel est introduit au moins un 
premier aimant ou element ferromagnetique (4, 11, 17, 

10 24), mobile a l'interieur dudit premier fourreau, et 
une deuxieme partie (5) comportant au moins un 
deuxidme aimant ou element ferromagnetique (6, 12, 
18, 30) sujet ou soumis k 1' attraction magn£tique du 
premier aimant ou element ferromagnetique de la 

15 premiere partie et permettant de fixer, regler, 
ajuster ou fermer le vetement, la chaussure ou 
l'accessoire lorsque 1'une desdites premiere et 
deuxieme parties (2 , 5) est actionnee par un 
utilisateur pour coopSrer avec 1' autre partie, une 

20 multitude de reglages ou d' ajustements etant possible 
grace au coulissement du premier aimant ou element 
ferromagnetique dans ledit premier fourreau. 

2. Dispositif selon la revendication 1, 
caracterise en ce que le deuxieme aimant ou element 

25 ferromagnetique (12) est lui m§me inclus et mobile 
dans un deuxieme fourreau appartenant a la deuxieme 
partie. 

3. Dispositif selon la revendication 1, 
caracterise en ce que le deuxieme aimant ou element 
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f erromagnetique (6, 18, 3 0) est fixe a la deuxieme 
partie . 

4. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que la 

5 premiere partie et/ou la deuxieme partie (14 ; 22, 
23) comportent deux fourreaux. 

5. Dispositif selon. l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que une 
des premiere et deuxidme parties est au moins en 

10 partie form6e par une sangle (333, 334, 330) ou une 
bretelle (261) . 

6. Dispositif selon la revendication 5, 
caracterise en ce que au moins un des premier et 
deuxieme aimants ou elements f erromagnetiques est 

15 form£ par une zone aimant£e ou f erromagnetique de 
ladite bretelle ou sangle appartenant & la premiere 
ou deuxieme partie correspondante . 

7. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce qu'un 

20 ou plusieurs aimants ou elements f erromagnetiques 
(34) d'une partie du dispositif, presente une forme 
concave, et le ou les aimants ou elements 
f erromagnetiques (35) de 1' autre partie presente une 
forme convexe complementaire de ladite forme concave. 

25 8. Dispositif selon l'une quelconque des 

revendications precedentes, caracterise en ce qu'un 
ou plusieurs aimants ou elements f erromagnetiques (4, 
6, 11, 12, 17, 18, 25, 30) pr£sentent une forme 
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plate, en trapeze, en rectangle, circulaire ou 
triangulaire . 

9. Dispositif selon la revendication 8, 
caracterise en ce que au moins un aimant ou element 

5 f erromagnetique (35, 41) d'une partie est 
cylindrique. 

10. Dispositif selon la revendication 9, 
caracterise en ce que 1' aimant ou element 
f erromagnetique correspondant de 1' autre partie est 

10 plat. 

11. Dispositif selon la revendication 9, 
caracterise en ce que 1 ' aimant ou element 
f erromagnetique (48, 52) correspondant de 1' autre 
partie est cylindrique. 

15 12. Dispositif selon l'une quelconque des 

revendications precedentes, caracterise en ce que il 
comporte des moyens (55) mecaniques d' entrainement du 
ou des fourreaux. 

13. Dispositif selon l'une quelconque des 

20 revendications precedentes, caracterise en ce que 
l'une au moins des premiere et deuxieme parties 
comporte une serie ( 67 ) d' au moins deux aimants ou 
elements f erromagnetiques (68, 69) articules entre 
eux. 

25 14. Dispositif selon l'une quelconque des 

revendications precedentes, caracterise en ce que la 
polarisation d'au moins un des aimants (70, 71) est 
faciale. 
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15. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendi cat ions precedentes, caracterise en ce que la 
polarisation d'au moins un des airaants est axiale 
(78) , parallele au fourreau. 
5 16. Dispositif selon l'une quelconque des 

revendi cat ions pr6c6dentes, caracterise en ce que au 
moins un des aimants (72, 73, 79, 80, 81, 82, 83) est 
multipolaire. 

17. Dispositif selon l'une quelconque des 
10 revendi cat ions precedentes, caracterise en ce que il 

comport e au moins deux aimants (80, 81, 82, 83) dans 
un m&ne fourreau de polarisation inversee. 

18. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendi cat ions precedentes, caracterise en ce que 

15 chaque aimant (85) est associe a un element (86, 77, 
91, 105) de protection anti-magnetique. 

19. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendi cat ions precedentes, caracterise en ce que au 
moins un aimant £tant multipolaire, il est agenc§ 

20 pour etre pris en sandwich entre deux pidces (91) de 
fermeture du flux magnetique. 

20. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que, 
1' aimant 6tant de largeur d, 1'epaisseur structurelle 

25 du dispositif entre aimant et 61£ment f erromagnetique 
est inferieure a d/12. 

21. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications precidentes, caracterise en ce que au 
moins un aimant ou element f erromagnetique est colle, 
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soude ou enchasse avec une plaque de support (93, 96, 
104) . 

22. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que le 

5 fourreau cornporte de plus une bande de toile (108) 
ferromagn^tique sur tout ou partie de sa longueur. 

23. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que le 
fourreau cornporte de plus sur au moins une partie de 

10 sa longueur, des piqures fa£te avec un fil conduct eur 
(112) ferromagnetique. 

24. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que les 
aimants ou elements f erromagnetiques (114) 

is comprennent des bords ronds (115) . 

25. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que les 
aimants sont issus de la famille des terres rares du 
type Neodyne Fer Bore. 

20 26. Dispositif selon l'une quelconque des 

revendications precedentes, caracterise en ce que il 
cornporte des moyens (120, 137, 308, 331, 362) pour 
actionner le ou les aimants ou elements 
f erromagnetiques mobiles, k distance. 

25 27. Dispositif selon la revendication 26 

caracterise en ce que les moyens pour actionner a 
distance comportent des moyens de motorisation d'au 
moins un des aimants ou parties f erromagnetiques 
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mobiles, permettant d'entrainer le deplacement du ou 
des fourreaux correspondants. 

28. Dispositif selon la revendication 27, 
caracterise en ce que il comporte des moyens de 

5 motorisation d'au moins ion premier et d'au moins un 
deuxieme aimant ou Pigment ferromagn^tique, propre a 
cooperer avec le premier . 

29. Dispositif selon la revendication 28, 
caracterise en ce que les moyens pour actionner a 

10 distance comprennent un microprocesseur, propre a 
ef fectuer un reglage automat ique permettant 
l'ajustement pendant 1' utilisation, en limitant le 
serrage, de sorte que 1'ajustage soit optimist. 

30. Dispositif selon la revendication 29, 
15 caracterise en ce que les moyens pour actionner a 

distance comprennent de plus des moyens de 
memorisation de differents reglages, correspondant a 
des utilisateurs ou des situations differentes. 

31. Dispositif selon l'une quelconque des 
20 revendi cat ions 26 a 30, caracterise en ce que les 

moyens pour actionner a distance comprennent un 
capteur photoelectrique (144) , et/ou un capteur de 
temperature, et/ou un capteur d'humidite. 

32. Dispositif selon l'une quelconque des 
25 revendications 26 a 31 , caract6ris§ en ce que les 

moyens pour actionner a distance comprennent des 
moyens (161, 164 ; 160, 162) de traction par 
elastique ou par ressort fixes ou relies a 1' aimant 
ou a 1' element f erromagnitique mobile, et propre a 
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agir au travers du fourreau correspondant , et des 
moyens de verrouillage desdits moyens de traction 
dans une ou plusieurs positions determinees. 

33. Dispositif selon la revendication 32, 
5 caracterise en ce que les moyens de traction sont 

fix£s au fourreau, ou traversent ledit fourreau. 

34. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendi cat ions precedentes, caracterise en ce que au 
moins un aimant (210) est forme par une pastille 

10 percee dans le sens axial d'au moins un trou 
cylindrique (211) et comprenant, du cote d'une de ses 
faces, un canal transversal (212) paralldle & ladite 
face et propre a permettre le passage d'un fil de 
couture entierement en dessous de la dite face. 

15 35. Dispositif selon l'une quelconque des 

revendications precedentes, caracterise en ce que au 
moins un aimant est forme par une pastille percee 
dans le sens axial d'au moins un trou cylindrique et 
comprenant, du cot6 d'une de ses faces, une coupelle 

20 (222) propre a permettre le passage d'un fil de 
couture entierement en dessous de la dite face . 

36. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications 34 a 35, caractSrise en ce que 
1' aimant comporte deux trous cylindriques (212, 



37. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications 34 a 36, caracterise en ce que le ou 
les aimants sont recouverts d'un fourreau anti- 
magnet ique sur au moins une face. 



25 



212' ) . 
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38. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce qu'il 
comport e de plus des moyens (234, 235, 23 6) de 
detection et de signalisation de la bonne fermeture 

5 ou ajustage des parties du vStement, de la chaussure 
ou de tout autre accessoire. 

39. Dispositif selon la revendication 38, 
caracterise en ce que les moyens de detection et de 
signalisation comprennent un circuit de fils 

10 conducteurs relies aux aimants ou elements 
f erromagnetiques, lesdits aimants ou elements 
f erromagnetiques servant de contacteurs pour fermer 
le circuit . 

40. Dispositif selon l'une quelconque de 
is revendications 38 et 39, caracterise en ce que il 

comporte de plus des moyens declencheurs d'une alarme 
ou d'une comrnande en cas de respect ou de non de 
conditions specif iques determinees. 

41. Dispositif pour chaussure selon l'une 
20 quelconque des revendications pr6c6dentes d^pendantes 

de la revendication 27, caracterise en ce que les 
moyens pour actionner a distance comprennent un 
interrupteur situe dans la semelle de la chaussure, 
pouvant Stre activ6 par 1 ' utilisateur lorsqu' il 
25 enfile son pied dans la chaussure, ce qui permet le 
r^glage automatique de la chaussure. 

42. Dispositif de reglage d'ourlet pour vetement, 
selon l'une quelconque des revendications 1 a 40, 
caracterise en ce que le fourreau est prolonge par un 
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pan de tissus auquel est fix£ le deuxieme aimant ou 
element f erromagn£tique. 

43. Dispositif selon la revendication 42, 
caracterise en ce qu'il comporte un lest a 

5 1 ' inter ieur de l'ourlet. 

44. Chaussure, caracterisee en ce qu'elle comporte 
un dispositif selon. l'une quelconque des 
revendi cat ions 1 a 41. 

45. Chaussure selon la revendication 44, 
10 caracterisee en ce qu'elle comporte trois parties 

pleines, a savoir une partie droite (332), une partie 
gauche (331) et une partie cent rale (333) , et deux 
parties vides, separant entre elles deux a deux les 
parties pleines, le dispositif comportant au moins 

15 une sangle (334) fixee au milieu sur la partie 
centrale et munie de part et d' autre de fourreaux 
(326) avec aimant s mobiles (325) , propre a permettre 
le rapprochement des parties droite et gauche vers la 
partie centrale, pour regler le serrage de la 

20 chaussure. 

46. Chaussure selon la revendication 45, 
dependante de la revendication 27, caract§ris§e en ce 
que le dispositif comprend au moins une sangle (330) 
de reglage munie d'un aimant ou partie 

25 ferromagnetique propre a s'ef facer a l'interieur de 
la paroi de la chaussure, les moyens de motorisation 
etant propre k tirer ou lib^rer ladite sangle en 
automat ique. 
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47. Vetement caracterise en ce qu'il comporte un 
dispositif selon l'une quelconque des revendications 
1 a 40, 42 et 43. 

48. Vetement selon la revendication 47, dependante 
5 des revendications 38 a 40, caracterise en ce qu'il 

comporte une cotte (401) en toile tissee d'un fil 
conducteur relie a une alarme permettant d' identifier 
la coupure du fil et done le caractere endommag6 du 
vgtement . 

10 49. Accessoire du type bretelles ou ceintures, 

sac, agenda et autre type de maroquinerie, 
caracterise en ce qu'il comporte un dispositif selon 
l'une quelconque des revendications 1 a 48. 
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Figure 3p 
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Figure 6d: Coupe 



Figure 6e: Face 






Figure 6 f: Coupe 
Ouvert Ferme 



Figure 6 g; Coupe 
Ouvert Ferme 
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Figure Sfy •. face. 
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Figure 12 d : Profit 
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Figure 16 a 
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Figure 16 b 
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